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CIRCUITO INTEGRADO IC L293D PARA
CONTROLAR MOTORES

Descripcion:

El Circuito Integrado L293D y L293 incluye en su interior 4 drivers o medio puente H. Este dispositivo es
adecuado para usar en aplicaciones de conmutacion a frecuencias de hasta 5 kHz y en aplicaciones con relés 'y
motores paso a paso 0 DC. La corriente maxima que € L293 puede manegjar es de 1A avoltges desde 4.5 volts
a 36 volts, mientras que la corriente de salida es de 600 mA.

Caracteristicas:

e Corriente de salida de 600 mA

Corriente pico de salida 1 A por canal (no repetitiva).
C.1. que consta con 16 pines

Altainmunidad al ruido electrénico

Proteccion contra exceso de temperatura

Diodos de proteccion incorporados

Voltaje de alimentacion de 36V



